 Μηχανική μάθηση: εκπαιδεύοντας τον υπολογιστή               
3o φύλλο εργασίας:  Γνωρίζοντας την Τεχνητή Νοημοσύνη και τη Μηχανική Μάθηση
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 Λέξεις κλειδιά:  Μηχανική Μάθηση, Δεδομένα Πρότυπα, Εκπαίδευση ,Μεροληψία
    Διάρκεια: 45 λεπτά 
  Υλικό: φύλλο εργασίας, https://studio.code.org/s/oceans/stage/1/puzzle/1
  Δραστηριότητες (45 λεπτά):
· Στη δραστηριότητα αυτή,
 α) θα εκπαιδεύσεις ένα ρομπότ (σε πρόγραμμα προσομοίωσης) να αναγνωρίζει ποια αντικείμενα στο βυθό του ωκεανού είναι ψάρια και ποια σκουπίδια, ώστε να συλλέγει τα σκουπίδια από τη θάλασσα
· εκτέλεσε το βήμα 2 και βήμα 3 της εφαρμογής
Κατάφερες να εκπαιδεύσεις το ρομπότ να ξεχωρίζει τα ψάρια από τα σκουπίδια?       
Πως το προγραμμάτισες?
Τι είδους δεδομένα χρησιμοποίησες?
Εκπαιδεύτηκε σε αυτό με την χρήση κάποιων προτύπων – μοτίβων?
                                                                                        
· εκτέλεσε τώρα το βήμα 4, ώστε να επεκτείνει τη δυνατότητα εκμάθησης του ρομπότ. Θα το εκπαιδεύσεις  - προγραμματίσεις να αναγνωρίζει όλα τα πλάσματα που πρέπει να βρίσκονται στο νερό της θάλασσας και όχι μόνο τα ψάρια (μεροληψία – bias, το να μη λαμβάνει υπόψη του όλα τα πλάσματα της θάλασσας)
 Τα κατάφερες? Αναγνώρισε και τα υπόλοιπα θαλάσσια πλάσματα εκτός από τα ψάρια? Απόρριψε τα σκουπίδια?
                                       
                                     Από τι νομίζεις ότι εξαρτάται η ακρίβεια του συστήματος ρομπότ?


                                                             
· εκτέλεσε το βήμα 6 της εφαρμογής, στο οποίο θα διαλέξεις πως θα επεκτείνεις την εκπαίδευση του ρομπότ, ώστε να αναγνωρίζει περισσότερα θαλάσσια πλάσματα με μεγαλύτερη ακρίβεια και αποτελεσματικότητα
[image: ]                                                                                                                                    
· εκτέλεσε τέλος το βήμα 8, στο οποίο θα εξειδικεύσεις ακόμη περισσότερο την εκπαίδευση του ρομπότ με νέα δεδομένα και μοτίβα. ‘Ομως σκέψου:
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·  μπορεί να χρησιμοποιηθεί ένα τέτοιο ρομπότ στην πραγματικότητα?
Παρουσίνας Αλέξανδρος ΠΕ86 -  Βιολιτζή Αφροδίτη ΠΕ86
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Ti 10O Wapiwv B¢ va pabel va avixvetel n Texvnti Nonpoouvn;

H Texvmri Nonpoouvn kai ) pnavikii paénon
HTTopoUV va XpnaipoTioinBolv yia va di5agouv aTov

uTioAoyIoTr véa poTiBa.
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AiGAege pia véa AEEn yia va pdaBeig otnv Texvntr Nonpoouvn.

Twpa ag doupe av n Texvnmi NonpooUvn ptiopei va
paBel pia Aiy6Tepo TIpoQavr| AEEn.
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Eivai dikaio va xpnoipgotoloUpe Tnv Texvnm
Nonpoouvn yia va Kpivoupe éva yépi armé Ty
£p@avior Tou; Evi n Texvi Nonpoouvn pmopei va
@aiveTan Sikain Kai oudETePN, N AVAAUOT| NG
TIPOEPXETAI OTTO TNV EKTTQIOEUOT) TTOU TIapEXOUpE. Ti
‘akoUOIEG TTPOKATaANYEIS Ba PTTopoUoE va
TIpOKaA£oE!;




